


¢ Qué es Arduino?

* Arduino es una plataforma de hardware libre, basada en una placa
con un microcontrolador y un entorno de desarrollo, disenada
para facilitar el uso de la electronica en proyectos multidisciplinares.

* Ejemplo: Arduino modelo UNO Rev. 3
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Microcontrolador - ATMega328
Frecuencia - 16 MHz

E/S digitales - 14

E. analdgicas - 6

PWM - 6

Memoria Flash — 32K
EEPROM - 1K

Hay muchos modelos con
diferentes caracteristicas que
se adaptan a nuestras
necesidades
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Ejemplo de Hardware complementario
para el desarrollo con Arduino - 1
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int led pin 123
volid =zetup () {
ff Berivads del sontagke 13 para galida digital
pinMode (led pin, OUTPUT) ;
1

[—lwvoid loop () {

// Engsndide del digde LED soviands una 250k 3ika
digitalWrite (led pin, HIGH):

ff Tiempo de g3pera de 1 gegundg (1000 ms)

delay (1000)

// Bpadgade del dindo LED gnviando una sehal hala.
digitalWrite (led pin, LOW):;

ff Tismpo de gspera de 1 zegundo

delay (1000);
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Solucion:

void setup() { //comienza la configuracion
pinMode(13, OUTPUT); //configura el pin 13 como de salida
} /termina la configuracion

void loop() { //comienza el bucle principal del programa
digitalWrite(13, HIGH); //envia 51 al pin (salida) 13
delay (500); //espera 500 ms pin 13 con 5V
digitalWrite(13, LOW); //envia 0V al pin (salida) 13
delay (100); //fespera 100 ms pin 13 con OV

/
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Caso 1: pin 7 conectado a pin 5V - LED ON Caso 2: pin 7 conectado a GND - LED OFF




Solucion:

int ledPin = 13; // LED conectado al pin 13
mtinPin =7, // cable conectado al pin 7
mtval = 0; //variable que almacena el valor leido

void setup()

{
pinMode(ledPin, OUTPUT),  //indicamos que el pin 13 es de salida

pinMode(inPin, INPUT);  //indicamos que el pin 7 es de entrada

void loop()
{

val = digitalRead(inPin); // leemos el valor de entrada en el pin 7
digitalWrite(ledPin, val); // en funcion de la lectura del pin 7 actualizamos el valor de la salida en pin 13

/
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